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RESUMO: O uso de VANT’s na agricultura tornou-se umadsrenta com grande potencial para
analisar diferentes parametros de suma importénacegricultura, dentre eles podemos citar o uso na
estimativa de falhas de plantio. O presente temeocobjetivo avaliar 0 uso de um veiculo aéreo néo
tripulado, do tipo quadricoptero, para determinag@o estimativa de perdas na cultura da soja
analisando as falhas no momento da semeadura sttivémagens adquiridas de uma camera
fotogréfica digital amadora com resolucéo de 14ape@ls acoplada ao equipamento. Para estimar as
falhas nas linhas foi determinada a escala gr&fida real medido em campo. Na determinacdo da
sobreposigéo foi utilizado um processador de imadeicasa para estimar o percentual de area
sobreposta. A altura do voo foi de aproximadamégten sobre a superficie da cultura de soja com
velocidade variando em cerca de 6 m.s-t. O equiptimea camera fotografica mostraram-se viaveis
na determinacdo da estimativa de perdas de graesjaeor hectare devido as falhas ocorridas no
momento da semeadura.
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UNMANNED AERIAL VEHICLE ESTIMATE FOR FAILURE TO PLA NTING SOYBEANS
IN MATO GROSSO

ABSTRACT: The use of UAV's in agriculture has become a toithwgreat potential for analyzing
different parameters of paramount importance incatiure, among them we can mention the use in
estimating planting failures. This aimed to evadu#ite use of an unmanned aerial vehicle, the
quadricopter type, to determine the estimatecel s soybean analyzing failures at planting thihoug
images acquired in a consumer digital camera witlesolution of 14 attached to the equipment



megapixels. To estimate the fault lines in the Biamnd the actual measured field range was
determined. In determining the overlap of a prooedRicasa images was used to estimate the
percentage of overlapping area. The flight heigas wpproximately 10 m on the surface of soybean
with a speed varying by about 6 m.s-1. The equipnaam the camera proved to be viable in
determining the estimated losses of soybeans ptaeedue to failures at the time of sowing
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INTRODUCAO : Os usos de imagens de satélites de alta resolpmdem limitar o seu uso na
agricultura devido aos custos e o tempo de passpgknsatélite na area, conforme Wu et al. (2007),
por conseguinte o uso de veiculos aéreos ndo adpsl(quadricoptero), podem ser utilizados em
diversas situacdes em substituicdo as imagens tditesae a presenca de sensores remotos que
desempenham a mesma funcgéo, porém com custos mermdd UNIASSI & SALVADOR, (2002),
salientam que a captura das imagens podem seragdi através do uso de diferentes equipamentos,
como satélites, balGes, aeronaves, drones. As maguiridas estdo sendo utilizadas com sucesso
na determinacdo de diversos parametros na agreutbmo a medicdo da biomassa de plantas e
arbustos, mapas de plantas daninhas, stress hitkigdantas, falhas no plantio, determinacado dos
niveis de nitrogénio e indice de vegetacao poratifga normalizadgHardin et al. 2007; Berni et al.
2009; Hunt et al. 2005; Swain et al. 2010). No eiaiao uso de vant’s na agricultura possui limies;o
devido as condic¢des climéticas, velocidade do veaitonomia da bateria e peso maximo de carga
(Medeiros, 2007; Stochero, 2013). O referente thabteve como objetivo avaliar a viabilidade do
uso de um veiculo aéreo ndo tripulado do tipo qoépirero, com uma camera digital acoplada, para
identificar falhas no plantio e estimar as perdasuitura da soja.

MATERIAL E METODOS:

A captura das imagens foi realizada na area expatahda Universidade Federal de Mato Grosso, no
Campus Universitario de Rondondépolis-MT, sobre @mea plantada com soja da variedade Monsoy
1176 de ciclo precoce. O plantio da soja foi realizcom uma semeadora modelo 407, marca Massey
Fergusson, variedade Monsoy 1176 de ciclo predd@@meadora foi regulada com espacamento de
0,45 metros entre linha e 16 plantas por metraa Babrevoar a area foi utilizado um veiculo aéreo
nao tripulado do tipo quadricoptero modelo Phanfoiision (Figura 1), onde foi acoplada uma
camera fotogréfica digital amadora da marca Samsong resolucdo de 14 megapixels, cartdo de
memoria de 4 Gigabytes, configurada na funcdo ¢¢uca continua a uma altura de 10 metros,
registrando um total de 100 fotos. Para a detegéimaa escala real foram dispostas folhas de papel
A4 ao redor da plantacéo.

O processamento das imagens foi realizado com atliwre disponivel na internet (Picasa), através
da montagem de um mosaico de fotos, objetivandoodepir a area cultivada, para facilitar a
deteccao das falhas de plantio evitando a sobigfmslie falhas. Na demarcacao das falhas presentes
no mosaico utilizou-se o programa Paint.

Para andlise dos dados, o mosaico foi impressmiaa de papel A4, determinando-se a escala 1/100,
que possibilitou a identificagéo da area fotografadlo comprimento das falhas. Apos descobriu-se a
guantidade de plantas perdidas na area estudaitd@aredo esse valor para um hectare. Considerando
em média um numero de vagens e sementes por pam{agso, estimou se a perda em Kg.hat.



Figura 1: Quadricéptero modelo Phantom 2 Vision.

RESULTADOS E DISCUSSAQ

ApOs o processamento das imagens observou se racmosna area de 69 riRigura 2), no qual foi
encontrado 11,6 m de falh@&gura 3) quantificando uma perda de 185,6 plantas. Destaaf@ode-

se estimar que as falhas em 1 hectare fossem 888286 plantas. Cada planta de soja possui em
média 61,4 vagens com aproximadamente 1,87 semeatesi’ e a cada 100 sementes, peso
aproximado de 13,11 gramas. Considerando esses @atima-se que em 1 ha as perdas estariam
proximas de 3053993,46 sementes, ou 400,37 kgdwe6,67 sacas Ha

Figura 3: Mosaico da soja com falhas de plantioateadas.

CONCLUSOES:

O sistema mostrou-se eficiente na captura de insagera a deteccdo de falhas de plantio na cultura
da soja. As imagens obtidas tiveram uma 6tima wedol, facilitando a identificacdo das falhas. As
falhas no plantio representariam perdas de 6,153
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